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3. OPIS TECHNICZNY

1. Przedmiot i zakres opracowania
Przedmiotem niniejszego opracowania jest projekt przebudowy sygnalizacji swietinej
na placu Zotnierza Polskiego w Szczecinie. Projekt obejmuije:

wymiane sterownika sygnalizacji

kanalizacje kablowg

montaz osprzetu sygnalizacji

okablowanie sygnalizaciji

2. Podstawa opracowania

zlecenie Inwestora

podkfad geodezyjny

projekt drogowy

obowigzujgce normy i przepisy

3. Stan istniejacy
Na placu Zotnierza Polskiego jest sygnalizacja $wietlna z cze$ciowg kanalizacja

i nie posiada petli indukcyjnych.

4. Przebudowa zasilania sygnalizacji
Pozostawia sig istniejgce zasilanie z uktadem pomiarowym. Projektuje sie szafke
zasilajgcg SZ z uwagi na wykonanie dodatkowego zasilania dla kamery. Szafke SZ
potaczyé ze zkgczem pomiarowym kablem typu YKY 2x10 mm? a miedzy szafka
zasilajgca a sterownikiem wykona¢ potaczenie kablem typu YKY 3x6 mm?. Przed
uktadem pomiarowym powinno by¢ zabezpieczenie przedlicznikowe typu S311/C16A

w dodatkowej obudowie S2 przystosowanej do oplombowania.

6. Szafka zasilajaca
Szafka zasilajgca wykonana jest na bazie szafki z estroduru typ OP33DF
zainstalowana na wtasnym fundamencie (rys. 5). Szafka zasilajgca zawiera
zabezpieczenie réznicowo-prgdowe 30mA, zabezpieczenie przeciwprzepieciowe

klasy B+C, zabezpieczenia nadprgdowe obwoddéw wyjsciowych i gniazdo serwisowe.

7. Kanalizacja kablowa
Projekt zaktada wykonanie kanalizacji kablowej wykonanej z rur PCW 100/5mm
uktadanych w ziemi na gtebokosci 0,5 m. W miejscach skrzyzowania z drogg i torami
tramwajowymi stosowac rury gruboscienne SRS-110/6,3mm na gtebokosci 1,0 m.

Przepusty pod torowiskami wykonywac metodg przewiertu kierowanego.



Od studni kablowych do masztéw sygnalizacyjnych uktadaé rury PCV-50/3.
Stosowac¢ studnie kablowe prefabrykowane typ SK-1 i SKR-1 pogtebione.
Dla posadowienia sterownika wykorzystac istniejgcy fundament i studnie
podszafkowg dostosowujgc je do potrzeb zgodnie z wytycznymi producenta

sterownika.

8. Sygnalizacja swietlna
Zastosowano system sterowania akomodacyjny z petlami indukcyjnymi na
kierunkach dojazdowych. Dobrano sterownik typu Aster-IT z 64-ma wyjsciami dla
grup sygnalizacyjnych. Sterownik wyposazy¢ w detektory pojazdéw DP-12 oraz
modut komunikacyjny dla zdalnego przekazywania stanu pracy sterownika.
Sterownik nalezy ustawi¢ na miejscu istniejgcego sterownika (po jego
zdemontowaniu) w miejscu pokazanym na planie sytuacyjnym oznaczonym SO.
Osprzet dobrano wg standardéw krajowych i przedstawiono w tabeli wykazu
osprzetu sygnalizacyjnego. Dla latarh instalowanych nad jezdnig zaprojektowano
stupy sygnalizacyjne z wysiegnikami o dtugosciach 7,5; 9,01 11,5 m oraz brame
sygnalizacyjng kratowg o rozpietosci 17,2 m.
Dla grup komunikacyjnych stosowac sygnalizatory o srednicy 300 mm z wktadami
LED, dla grup pieszych sygnalizatory o srednicy 200 mm.
Dla sygnalizatorow nad jezdnig stosowac ekrany perforowane.
Dla pobudzenia $wiatet dla ruchu kotowego zastosowano instalowane dodatkowo
w sterowniku detektory pojazdow typu DP-12 potgczone z petlami indukcyjnymi
zainstalowanymi w jezdni. Petle indukcyjne wykonaé przewodem typu Lyd 2,5 mm?
w rurkach RVS-18.
Dla lepszej detekcji rowerzystdéw i motoroweréw zastosowano w grupach

komunikacyjnych detektory mikrofalowe typ ,Falcon LC-230".

9. Sie¢ kablowa sygnalizacyjna
Pofgczenia sygnalizatorow ze sterownikiem wykonac kablami typu YKY-1kV,
3x1,514x1,5 mm2, utozonymi w kanalizacji kablowe;.

Petle indukcyjne tgczy¢ ze sterownikiem przewodami typu XzTKMXpw 2x2x0,8.

10. Ochrona od porazen
Jako ochrone przeciwporazeniowg nalezy zastosowac system samoczynnego
wytgczania zasilania. Przewodzgce obudowy szafki sterowniczej i zasilajgcej

powinny by¢ potaczone do szyny neutralno-ochronnej PEN a szyna PEN uziemiona.
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Uziom wykonac¢ jako szpilkowy z rur ocynkowanych 2” potgczonych bednarkag
ocynkowang 30x4 mm.

Zapewni¢ opornos¢ uziomu nie wiekszg niz 10 om.

W obwodach sygnalizacji projektuje sie szybkie wytgczanie wytgcznikiem réznicowo-
prgdowym o pradzie réznicowym 30 mA oraz potgczenie wyréwnawcze wszystkich
masztéw sygnalizacyjnych oraz obudéw sygnalizatoréw z zaciskiem ochronnym PE
instalacji zasilajacej sygnalizacje. Potaczenia wykonaé przewodem DY 4mm?

utozonym w kanalizacji kablowe;.

11. Ochrona przeciwprzepieciowa
Dla ochrony instalacji elektrycznej przed przepieciami nalezy w szafce zasilajgcej
zainstalowac¢ ochronnik klasy B+C typu MTN-255 (Dehn ventil).

12. Uwagi koncowe
W czasie wykonywania robot nalezy przeprowadzi¢ pomiary:
- gtebokosci utozenia kabla i kanalizacji
- grubosci podsypki piaskowej pod i nad kablem
- odlegtosci folii ochronnej od kabla
- stopnia zageszczenia gruntu
Wykonawca ma obowigzek wykonania pomiardw linii kablowej i przedtozenia do
odbioru protokotéw tych pomiardw:
- sprawdzenie ciggtosci zyt roboczych i powrotnych
- pomiar rezystancji izolacji
- probe napieciowg izolacji
Wykonawca dokona oprogramowania sterownika oraz rozruchu sygnalizacji i

przedtozy do odbioru protokoty rozruchowe.

Opracowat: Tadeusz Pytel
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4. ZESTAWIENIE MATERIALOW

Zasilanie
Kabel 1 kV typ YKY 2x10 mm?
Kabel 1 kV typ YKY 3x6 mm?
Szafka zasilajgca SZ wg rys. 5
Opaski kablowe
Bednarka ocynkowana 30x4 mm
Uziom szpilkowy

Piasek

Kanalizacja
Studnia kablowa SKR-1 pogtebiona
Studnia kablowa SK-1
Rura ostonowa typ SRS-110/6,3
Rura ostonowa typ PCV-100/5
Rura ostonowa typ PCV-50/3
Rurka instalacyjna RVS-18

Sygnalizacja
Szafka sterownika
Sterownik typ ASTER-IT z oprogramowaniem
Kabel 1 kV typ YKY 3x1,5 mm?
Kabel 1 kV typ YKY 4x1,5 mm?
Kabel XzZTKMXpw 2x2x0,8mm?
Przewdd LYd 2,5 mm?
Przewdd DY 4 mm?
Przewdd YDY-750V, 4x1,5 mm?
Przewdd YDY-750V, 3x1,5 mm?

Osprzet sygnalizacji wg wykazu

kpl
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6. INFORMACJA

DOTYCZACA BEZPIECZENSTWA | OCHRONY ZDROWIA NA BUDOWIE

TEMAT:
ADRES:

PROJEKT BUDOWY SYGNALIZACJI SWIETLNEJ

Szczecin, pl. Zomnierza Polskiego

INWESTOR: ECE Projektmanagement Polska Sp. z 0.0., ul. Fabryczna 5a, 00-446 Warszawa

Podstawa opracowania: - projekt budowlany — ,Sygnalizacja $wietina” opracowany przez Biuro Inzynierskie
-,DAMART” w Szczecinie

1. Na w/w zadaniu nie wystepujg elementy zagospodarowania dziafki, ktére mogg stwarza¢ zagrozenie
bezpieczenstwa i zdrowia ludzi

2. Na w/w zadaniu wystepujg obiekty budowlane podlegajgce rozbidrce, tj. odcinek linii 0,4 kV i
oswietlenia ulic

3. Przewidywane zagrozenia wystepujgce podczas wykonywania robét budowlanych — skala
zagrozenia mata:
- przy robotach ziemnych:

a) mozliwos¢ wpadniecia pracownika lub innej osoby do wykopu
b) zagrozenia wynikajgce z mozliwosci uszkodzenia uzbrojenia podziemnego

- zagrozenia mechaniczne:

a) niebezpieczne ruchome czesci maszyn i urzadzen oraz narzedzia i obrabiane
przedmioty mogace powodowac urazy
b) ostre wystajgce elementy krawedzie i naroza postrzepione powierzchnie narzedzi
i maszyn
c) zagrozenia powodowane przez ruchome srodki transportu poziomego i pionowego oraz
transportowane materiaty
d) zagrozenia powodowane przez sktadowanie materiatow

4. Informacja o wydzieleniu i oznakowaniu miejsca prowadzenia robaot:
- przy robotach ziemnych:

a) wygrodzenie terenu, oznakowanie miejsc niebezpiecznych, doswietlenie terenu
b) zapewnienie prawidtowych przejs¢ nad wykopem, wykonanie zejs¢ do wykopu
c) rozpoznanie uzbrojenia podziemnego i ewentualne przejscie na kopanie reczne

- zagrozenia mechaniczne:

a) posadowienie, zamocowanie, podtgczenie do instalacji i utrzymywanie maszyn w stanie
technicznym zgodnym z wymaganiami zawartymi w instrukcji obstugi lub dokumentaciji
techniczno-ruchowej (DTR)

b) wprowadzenie do eksploatacji wylgcznie maszyn, urzadzen i narzedzi oznaczonych
znakiem bezpieczenstwa i posiadajgcych deklaracje zgodnosci z normami
wprowadzonymi do obowigzkowego stosowania

c) stosowanie pewnie mocowanych oston i innych urzgdzen ochronnych
uniemozliwiajgcych dostep do stref niebezpiecznych i zabezpieczajgcych zachowanie

normalnych warunkéw pracy

d) przestrzeganie zakazu czyszczenia i konserwacji maszyn i urzadzen w czasie ruchu

e) zapewnienie wtasciwego oznakowania barwami i znakami bezpieczenstwa

f) stosowanie srodkéw transportu majgcych odpowiedni certyfikat bezpieczenstwa, dla dzwignic

i dzwigéw decyzje Urzedu Dozoru Technicznego (UDT) o dopuszczeniu do eksploatacji

g) zapewnienie kwalifikowanych operatoréw, posiadajgcych uprawnienia do obstugi
danego $rodka transportu

h) prowadzenie transportu poziomego po wyznaczonych i uporzgdkowanych drogach,

i pionowego w wyznaczonych przestrzeniach

- zagrozenia pozarem:

a) prowadzenie prac spawalniczych wylgcznie przez uprawnione i przeszkolone osoby
b) zapewnienie sprawnego sprzetu przeciwpozarowego na placu budowy i w innych
miejscach potencjalnego zagrozenia pozarem

5. Miejsca prowadzenia robét przy wykopach oznakowac tasmg w kolorze zétto-czarnym
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Prowadzenie instruktazu pracownikéw przed przystgpieniem do realizacji robét szczegdlnie
niebezpiecznych
- zasady postepowania w przypadku wystgpienia zagrozenia:
a) podjac¢ niezbedne dziatania likwidujgce zagrozenie
b) przeprowadzi¢ przeglad stanowiska, na ktérym wystgpito zagrozenie dla zdrowia
) usungc¢ zagrozenie
- koniecznos$¢ stosowania przez pracownikow srodkéw ochrony indywidualnej:
a) stosowania srodkéw ochrony osobistej
b) wyznaczenie strefy niebezpiecznej
c) zapewnienie wiasciwego sprzetu chronigcego przed upadkiem
d) zapewnienie uzywania okularéw ochronnych, kaskéw, szelek bezpieczenstwa
- zasady bezposredniego nadzoru nad pracami szczegdlnie niebezpiecznymi:
a) za catos¢ wykonywanych prac i roboty budowlano montazowe odpowiada kierownik
budowy

Sposob przechowywania i przemieszczania materiatdow niebezpiecznych na budowie

a) wyznaczy¢ miejsca sktadowania materiatow
od budynkéw -0,75m
od statego stanowiska pracy —-5,00m

b) materialy workowane uktada¢ w stosy do 10 warstw

¢) materiaty drobnicowe utozy¢ w stosy o wys. nie wiekszej niz 2,0 m, szerokosci
miedzy stosami co najmniej 1,0 m oraz przejazdy o szerokosci odpowiadajgcej
gabarytowi zatadowanych srodkéw transportu

Srodki techniczne i organizacyjne zapobiegajgce niebezpieczenstwom wynikajgcym z wykonywania
robot budowlanych w strefach szczegdlnego zagrozenia zdrowia lub w ich sgsiedztwie, w tym
zapewniajgcych bezpieczng i sprawnag komunikacje umozliwiajgca szybkg ewakuacje na wypadek
pozaru, awarii i innych zagrozen:
- teren budowy zagospodarowac zgodnie z opracowanym i zatwierdzonym projektem
- zapewni¢ pracownikom wymagane warunki higieniczno-sanitarne
- zapewni¢ pracownikom wymagany sprzet ochrony osobistej i egzekwowac jego
uzytkowanie podczas pobytu na budowie
- zapewni¢ uprawnionych pracownikéw do obstugi okreslonych maszyn i urzgdzen
- zabezpieczy¢ urzgdzenia mechaniczne i elektryczne przed dostepem osob postronnych
- zabezpieczy¢ zasilajgce przewody elektryczne przed uszkodzeniami mechanicznymi
- zapewnic¢ do realizacji robét:
a) sprzet i urzadzenia sprawne techniczne posiadajgce wymagane po$wiadczenia
o dopuszczeniu do eksploataciji
b) zabezpieczenia na czesci ruchome moggce pochwycié lub okaleczyé obstugujacego
c) skuteczng ochrone przed porazeniem prgdem elektrycznym
d) instrukcje wywieszone na stanowisku pracy sprzetu
- kierownictwo budowy powinno posiada¢ wymagane dokumenty:
a) zatwierdzony projekt organizacji robot
b) protokoty z pomiaréw opornosci izolacji i skutecznosci ochrony przed porazeniem prgdem
elektrycznym
c) poswiadczenia o dopuszczeniu do eksploatacji urzadzen
d) ksigzke przegladow i konserwacji urzgdzen
e) ksigzke przegladow elektronarzedzi i spawarek elektrycznych
f) ksigzke ewidencji szkolen na stanowisku roboczym
g) dziennik BHP
h) aktualne karty badan okresowych
i) informacje na temat odbytego szkolenia okresowego BHP podlegtych pracownikow
j) poswiadczenie wymaganych uprawnien w okreslonych zawodach
- egzekwowacé od podlegtych pracownikdéw przestrzegania przepisow BHP i szczegoinych
zasad przy wykonywaniu danego typu robét
- zapewni¢ na budowie apteczke pierwszej pomocy
- instrukcje BHP wykorzysta¢ podczas szkolen na stanowisku roboczym

Miejsce przechowywania dokumentacji budowy oraz dokumentéw niezbednych do prawidtowej
eksploatacji maszyn i urzadzen zabezpieczy¢ przed dostepem oséb postronnych

Opracowat: Tadeusz Pytel





